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L. 210 mpoPAnua g kivnong 600 COUATOV OV KVOHVTOL GTOV YMPO Kol CAANAETIOpoUV pe Nevtm-
VELO OLVOUIKO TPOGOI0PIGTE TIC TP OUEG TOGOTNTES KO TPOGOOPIoTE 6 SLUTNPNGULES TOGOTNTEG TOV
Bpiokovtal og evEMEN Kal etvar aveEdpTnTES ATOSEIKVOOVTOG £TGL OTL TO GVGTNUA Eivol oAoKANpdoo. Tt

amouteiton yio vo givar 1 kiviion epoaypévn Kot vo tkovomolovviot OAEG ot cuvOnKeg Tov BepPTLLaTOG TOV
Arnold.

II. (Epumédmon kot pio pikpn enéktacn tov Bewprpatog tov Arnold yio v adefaticotnta). Xt tdén
eEETACALLE TN CLUTEPLPOPA TOV AVCEDV EEICDGEMV TNG LOPPNG:

0 =wI, N +ef(I,0,N) , T=e€g(1,6,)) , \=¢,

OV TPOKVITOVY OTAV O1 "6TAOEPES” TOV VIEIGEPYOVTOL 6T XOUATOVIAVT] EVOG LOVOOIAGTATOV GUGTILOTOG
7oL eKTELEL TEPLOOIKY| Kivnon petofdAlovtal pe tov ypovo, péow g tapapétpov A. H anddeién ot

[I(t) —1(0)] < Ke , 0<t<1/e (1)

(K pio otabepd) omote to 1(t) giva adwPoticd avorroioto g kivnong PBaciotmke oto 6Tt vTobETovpe
w > 0, 6N TEPLOOWKOTNTA TOV A, g KOL GTO YEYOVOG OTL g £XEL UNOEVIKT LECT TIUN:

1 2w

9=35- | 908 =0,

v otofepéc Tipég tov I ko A. Tlpocélte 6tin h dev €xetl avarykooTikd undevikn péom .

1. Ilpocdiopiote TiC h, g OTN TEPIMTOGT TOV TAAAVTWOTH LE LETAPANTY cLYVOTNTO!
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Kot omodeiEte v avicodtnta (1) yio v €101k mepintmon avtr). EEgtdoate 101kdTEPO TIC TEPMTMOGELS

242 / 4
w? = e karw? = e, y10 OeTiOVG YPOVOLG.

2. Oa g&etdoovpe Tt cupPaivel dtav N g eivar pev TEPLOSIKN aALA dev Exel undevikn péomn tun (omdte
1 SLVOLUKT OVTY| OEV TPOKVTTEL OO KOVOVIKO UETACYNUATIGUO GE PETAPANTES Ywviag, dpdonc, Kot
&xel AAAN Tpoérevon). Oa eEetdoovpe TNV €ENG AMAOVGTEPT] OVVOLIKN:

0 =w(l) #0, I=eg(0)
HE g AmAMG TEPLOOIKN GLuVApPTNON e TEPiodo 2m. Agilte TOTE OTL

I(t) —I(t)| < Ke , 0<t<1/e

(K pia otadepd) omov N péon tyn 1(t) eéehicoetor cvupmva pe ™ péon duvapn I = €g ondte
1(t) = I(0) + egt. E€etdote & apync Ti¢ eENG TPEic TEPUITMOELS 0) w = wy (o oTadepd) Kot
g(0) = siné, B) w = wy ko g(#) xamowa TEPLOdKN cvvapTnon kot (Y) w = al 6mov tdpo o pio
otabepd kot g(0) = cos 6. Eivar avaykaiog o meploptopds g aviedtntag yo xpdvoug 0 < t < 1/e
o€ OAEG TIC MEPUTTAGELC;



