
Μηχανική Άκαμπτου Σώματος



Περιστροφή Άκαμπτου Σώματος
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1. Κάθε σημείο Περιστρέφεται με την ίδια 
Γωνιακή Ταχύτητα.

2. Κάθε σημείο Περιστρέφεται με την ίδια 
Γωνιακή Επιτάχυνση



Κινητική Ενέργεια λόγω Περιστροφής
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 Ενέργεια Κινητική
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Ροπή Αδράνειας για διάφορα Συμμετρικά Σώματα



Διανυσματικό Γινόμενο.



Ροπή Δύναμης προς Άξονα



Ροπή 2 Δ
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Ροπή 3-Δ
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Σύνθεση Ροπών

•Δυνάμεις Συντρέχουσες.

•Δυνάμεις Ομοεπίπεδες.

Ζεύγος Δυνάμεων.

•Το Αποτέλεσμα της Σύνθεσης είναι μια 
Δύναμη και ένα Ζεύγος




