Ασκήσεις Μη Γραμμικής Δυναμικής 
Παράδοση Τρίτη 22 Μαρτίου 2005
1. Θεωρήστε το δυναμικό σύστημα 
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α) προσδιορίστε την ιδιοτιμές και ιδιοκαταστάσεις του 
[image: image3.wmf]A

. Τι συμπεραίνετε για την ασυμπτωτική ευστάθεια του συστήματος;

β) προσδιορίστε τις ιδιοτιμές και ιδιοκαταστάσεις του συζυγούς πίνακα του 
[image: image4.wmf]A

 στο ευκλείδειο εσωτερικό γινόμενο.

γ) Τι διαταραχή μοναδιαίου μέτρου πρέπει να εισάγετε αρχικά για να επιτύχετε την βέλτιστη διέγερση της λιγότερο ευσταθούς ιδιοκατάστασης. Σχεδιάστε για αυτή τη περίπτωση την εξέλιξη του 
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  συναρτήσει του χρόνου 
[image: image6.wmf]t

. Στο ίδιο διάγραμμα σχεδιάστε την εξέλιξη του 
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 αν αρχικά εισαχθεί η ολιγότερο ευσταθής ιδιοκατάσταση. Ποίος ο λόγος της απόκρισης του συστήματος στις δύο αυτές περιπτώσεις;

2. Ισχύει ότι τα αντίθετα έλκονται;  Αναλύστε την περίπτωση 
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3. Εάν ο Ρωμαίος και η Ιουλιέτα είναι ρομαντικοί κλώνοι,  (
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 θα  βαρεθούν ή θα ευτηχήσουν;

4. Αν η συμπάθεια του Ρωμαίου για την Ιουλιέτα είναι αμετάβλητη , (
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 ποία τα τελικά συναισθήματα της Ιουλιέτας για τον Ρωμαίο;

5. Θεωρήστε τον ταλαντωτή 
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. Στο χώρο 
[image: image15.wmf])
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 ποία τα σημεία ισορροπίας και η ευστάθεια τους. Σχεδιάστε στο  χώρο 
[image: image16.wmf])
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 τη τροχιά του συστήματος για 
[image: image17.wmf]1
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 και 1. Τι παρατηρείτε. Ισχύει το Θ. Hartmann-Grobmann στη περίπτωση αυτή;
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